


Antwoordstructuur:

Functie

Beschrijving

0xf2 0xf2 0x01 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Huidige hoogte (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03
data_h data_| memory_flag sum 0x7e

Huidige hoogte (mm) van de geheugenviag

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum Ox7e

Fout (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Resetten

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e

Abnormale status

0xf2 0xf2 0x07 0x04
h_hh_ll_hI|_| sum 0x7e

Maximaal en minimaal mogelijke hoogte

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02
goal_h goal_| sum Ox7e

Door de externe controller gespecificeerde hoogte

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e

Softwareversie

0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum Ox7e

Vergrendeling 0 - niet vergrendeld 1 - vergrendeld

0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum 0x7e

Instellingen voor boven- en ondergrens

0xf2 0xf2 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling voor bovengrens

0xf2 0xf2 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling voor ondergrens

0xf2 0xf2 0x25 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling 1 voor geheugen

0xf2 0xf2 0x26 0x02
data_h data_| sum Ox7e

Instelling 2 voor geheugen

0xf2 0xf2 0x27 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling 3 voor geheugen

0xf2 0xf2 0x28 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Instelling 4 voor geheugen

Voorbeeld structuur:

HUIDIGE HOOGTE: 1000 mm (0x03E8)
Opdracht: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee Ox7e

Opmerking:

Gegevenslengte = de gegevens bevatten twee bytes, dus de gegevenslengte is 0x02

Controlesom = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Opmerkingen voor antwoorden over grenswaarden:

data=0x0 boven- en ondergrens zijn niet ingesteld
data=0x01 bovengrens is ingesteld

data=0x10 ondergrens is ingesteld

data=0x11 boven- en ondergrens zijn ingesteld

Opmerkingen over geheugensleuven:

0x01- Geheugen 1 ingesteld
0x02- Geheugen 2 ingesteld
0x04- Geheugen 3 ingesteld
0x08- Geheugen 4 ingesteld

bijv. als zowel geheugen 1 als geheugen 2 zijn ingesteld, dan is het antwoord 0x03 (0x01 en 0x02 opgeteld).




Foutentabel:

Gegevens Beschrijving

0x01 €01, overstroom m1

0x02 €02, overstroom m2

0x03 €03, overstroom m3

0x04 €04, overstroom m4

0x05 €05, overstroom m5

0x06 €086, overstroom m6

0x07 €07, halsignaal m1 uit

0x08 €08, halsignaal m2 uit

0x09 €09, halsignaal m3 uit

0x0a e10, halsignaal m4 uit

0x0b e11, halsignaal m5 uit

0x0c e12, halsignaal m6 uit

0x0d e13, ab communicatieonderbreking schakelkast
0x0e h01, bescherming werkend systeem

0x0f h01, oververhittingsbeveiliging

0x10 lock, pictogram dat aangeeft dat de handset vergrendeld is




RS-232

Szybkos¢ transmisji: 9600
Tryb danych: 8

Bit zakonczenia transmisji: 1

Typ parzystosci: brak
Struktura polecenia:

Start Funkcja Dtugos¢ danych Data Suma kontrolna Koniec

F1F1 XX XX XXXX Funkcja + dlugo$¢ danych + dane 7E
Polecenie:

Funkcja Opis

0xf1 0xf1 0x01 0x00 Ox01 Ox7e

W gére (wysytane co 200 ms w przypadku ruchu ciggtego)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

W dét (wysytane co 200 ms w przypadku ruchu ciggtego)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 Ox0a Ox7e

Zatrzymanie dziatania

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Przejdz do x (mm) wysokosci
np. aby przej$¢ do 900 mm, konwertuj 900 na kod szesnastkowy = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 Ox7e

Ustaw lokalizacje w pamigci 1

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Ustaw lokalizacje w pamigci 2

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Ustaw lokalizacje w pamigci 3

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Ustaw lokalizacje w pamigci 4

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Przejdz do lokalizacji w pamieci 1

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Przejdz do lokalizacji w pamigci 2

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 Ox7e

Przejdz do lokalizacji w pamigci 3

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Przejdz do lokalizacji w pamieci 4

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Ustaw biezgcg wysokos$¢ jako gorny limit

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Ustaw biezgcg wysoko$¢ jako dolny limit

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustaw gérny limit na wysokosci (mm)
np. 900 mm, konwertuj 900 na kod szesnastkowy = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 0x7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustaw dolny limit na wysokosci (mm)
np. 900 mm, konwertuj 900 na kod szesnastkowy = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Anuluj ustawienia gérnego limitu

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Anuluj ustawienia dolnego limitu

0xf1 0xf1 0x23 0x00 0x23 Ox7e

Anuluj ustawienia gérnego i doinego limitu

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c 0x7e

Sprawdz wersje oprogramowania

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 Ox7e

Sprawdz ustawienie gérnego i dolnego limitu (mm)

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0x0c 0x7e

Sprawdz maksymalny mozliwy gérny i dolny limit (mm)

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Sprawdz status (Tryb nornalny/Tryb resetowania/Kod btedu)

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 OxOe Ox7e

Sprawdz biezacg wysoko$¢

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Sprawdz stan blokady

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Zablokuj panel sterowania

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 Ox2b Ox7e

Zatrzymanie awaryjne

Uwagi:

» Stan bledu: W celu ochrony urzadzenie moze przej$¢ w stan btedu. Wysytaj polecenie w DOL przez 5 sekund, aby przej$¢ w tryb resetowania.
« Kontroler jest wyposazony w funkcje uspienia w celu oszczedzania energii. Moze by¢ konieczne ponowne przestanie kodu po wybudzeniu.




Struktura odpowiedzi:

Funkcja

Opis

0xf2 0xf2 0x01 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Biezaca wysokosé (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03
data_h data_| memory_flag sum 0x7e

Biezgca wysoko$¢ (mm) flagi pamieci

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum Ox7e

Blad (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e

Przycisk reset

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e

Nieprawidtowy status

0xf2 0xf2 0x07 0x04
h_hh_ll_hI|_| sum 0x7e

Maksymalna i minimalna mozliwa wysokos¢

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02
goal_h goal_| sum Ox7e

Wysoko$¢ podana w zewnetrznym kontrolerze

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e

Wersja oprogramowania

0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum Ox7e

Blokada 0 - niezablokowana 1 - zablokowana

0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum 0x7e

Ustawienia gérnego i dolnego limitu

0xf2 0xf2 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie gornego limitu

0xf2 0xf2 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie dolnego limitu

0xf2 0xf2 0x25 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie pamigci 1

0xf2 0xf2 0x26 0x02
data_h data_| sum Ox7e

Ustawienie pamigci 2

0xf2 0xf2 0x27 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie pamieci 3

0xf2 0xf2 0x28 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ustawienie pamigci 4

Przyktad struktury:

BIEZACA WYSOKOSC: 1000 mm (0x03E8)
Polecenie: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee Ox7e

Uwaga:

Dtugos$¢ danych = w danych sg dwa baijty, totez Dtugo$¢ danych wynosi 0x02

Suma kontrolna = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Uwagi do odpowiedzi dot. limitu:

data=0x0 goérny i dolny limit nie zostat ustawiony
data=0x01 gorny limit jest ustawiony

data=0x10 dolny limit jest ustawiony

data=0x11 gorny i dolny limit sg ustawione

Uwagi do przedziatéw pamieci:
0x01 - Pamig¢ 1 ustawiona
0x02 - Pamig¢ 2 ustawiona
0x04 - Pamig¢ 3 ustawiona
0x08 - Pamigc¢ 4 ustawiona

np. jesli pamig¢ 1 i pamie¢ 2 sg ustawione, odpowiedz wynosi 0x03 (suma 0x01 i 0x02).




Tablica btedow:

Data Opis

0x01 e01, przetezenie m1

0x02 €02, przetezenie m2

0x03 €03, przetezenie m3

0x04 e04, przetezenie m4

0x05 €05, przetezenie m5

0x06 €086, przetezenie mé

0x07 €07, sygnat hall m1 wyt

0x08 €08, sygnat hall m2 wyt

0x09 €09, sygnat hall m3 wyt

0x0a e10, sygnat hall m4 wyt

0x0b e11, sygnat hall m5 wyt

0x0c e12, sygnat hall m6 wyt

0x0d e13, przerwa komunikacji skrzynki sterowania ab
0x0e h01, ochrona systemu roboczego

0x0f h01, ochrona przed przegrzaniem

0x10 loc, blokada przyciskow klawiatury wyswietlacza




RS-232

Velocidade de transmissao: 9600
Modo de dados: 8

Bit de paragem: 1

Tipo de paridade: nenhuma

Estrutura dos comandos:

Iniciar Funcao Comprimento dos dados | Dados Soma de controlo Fim

F1F1 XX XX XX, . XXXX Funcéo + Comprimento dos dados + Dados | 7E
Comandos:

Fungéao Descrigédo

0xf1 0xf1 0x01 0x00 0x01 Ox7e

Para cima (enviar a cada 200 ms, para movimento continuo)

0xf1 0xf1 0x02 0x00 0x02 Ox7e

Para baixo (enviar a cada 200 ms, para movimento continuo)

0xf1 0xf1 0x0a 0x00 0x0a Ox7e

Interromper agéo

0xf1 0xf1 Ox1b 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Ir para x (mm) de altura
Por exemplo: para ir para 900 mm, converta 900 para hexadecimal = 0x0384
0xf1 0xf1 Ox1b 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x03 0x00 0x03 0x7e

Definir a posigdo 1 da meméria

0xf1 0xf1 0x04 0x00 0x04 0x7e

Definir a posigédo 2 da meméria

0xf1 0xf1 0x25 0x00 0x25 Ox7e

Definir a posigéo 3 da meméria

0xf1 0xf1 0x26 0x00 0x26 Ox7e

Definir a posi¢do 4 da memoria

0xf1 0xf1 0x05 0x00 0x05 Ox7e

Ir para a posigéo 1 da memoéria

0xf1 0xf1 0x06 0x00 0x06 Ox7e

Ir para a posigédo 2 da memoria

0xf1 0xf1 0x27 0x00 0x27 0x7e

Ir para a posigéo 3 da memoéria

0xf1 0xf1 0x28 0x00 0x28 Ox7e

Ir para a posigéo 4 da memoéria

0xf1 0xf1 0x21 0x00 0x21 Ox7e

Fazer da altura atual o limite superior

0xf1 0xf1 0x22 0x00 0x22 Ox7e

Fazer da altura atual o limite inferior

0xf1 0xf1 0x21 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Definir o limite superior por altura (mm)
Por exemplo: 900 mm, converter 900 para hexadecimal = 0x0384
0xf1 0xf1 0x21 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x22 0x02
data_h data_| sum 0x7e

Definir o limite inferior por altura (mm)
Por exemplo: 900 mm, converter 900 para hexadecimal = 0x0384
0xf1 0xf1 0x22 0x02 0x03 0x84 Oxa4 Ox7e

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x25 Ox7e

Cancelar as configuragdes do limite superior

0xf1 0xf1 0x23 0x01 0x01 0x26 Ox7e

Cancelar as configuragdes do limite inferior

0xf1 Oxf1 0x23 0x00 0x23 0x7e

Cancelar as configuragdes dos limites superior e inferior

0xf1 0xf1 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e

Vers&o do software de consulta

0xf1 0xf1 0x20 0x00 0x20 0x7e

Consultar os limites superior e inferior definidos (mm)

0xf1 0xf1 0xOc 0x00 0xOc Ox7e

Consultar os limites superior e inferior possiveis (mm)

0xf1 0xf1 0x07 0x00 0x07 Ox7e

Consultar o estado (Modo normal / Modo de reinicializagdo / Codigo de erro)

0xf1 0xf1 0xOe 0x00 Ox0Oe Ox7e

Consultar a altura atual

0xf1 0xf1 0x1f 0x01 0x00 0x20 Ox7e

Consultar o estado do bloqueio

0xf1 Oxf1 Ox1f 0x01 0x01 0x21 Ox7e

Bloquear o painel de controlo

0xf1 0xf1 0x2b 0x00 0x2b Ox7e

Paragem de emergéncia

Notas:

* Estado de Erro: por questao de protegéo, pode entrar em estado de erro. Envie o comando PARA BAIXO durante 5 segundos, para entrar no

modo de reinicializag&o.

« O controlador tem uma fungéo de suspenséo, para economizar energia. Pode ser necessario enviar o cédigo novamente apés o despertar.




Estrutura da resposta:

Fungao Descrigao

0xf2 0xf2 0x01 0x02

data_h data_| sum 0x7e Altura atual (mm)

0xf2 0xf2 0x01 0x03

Al | inali ori
data_h data_| memory_flag sum Ox7e tura atual (mm) do sinalizador de meméria

0xf2 0xf2 0x02 0x01 data sum 0x7e Erro (E01-E13)

0xf2 0xf2 0x04 0x00 0x04 Ox7e Reinicializagdo

0xf2 0xf2 0x02 0x00 data sum Ox7e Estado anormal

0xi2 0xf2 0x07 0x04 Alturas méxima e minima possiveis
h_hh_I1h1 Isum 0x7e p

0xf2 0xf2 Ox1b 0x02

Altura especificada do controlador externo
goal_h goal_| sum Ox7e

0xf2 0xf2 Ox1c 0x00 Ox1c Ox7e Vers&o do software
0xf2 0xf2 0x1f 0x01 data sum 0x7e Bloqueio: 0 - ndo bloqueado; 1 - bloqueado
0xf2 0xf2 0x20 0x01 data sum Ox7e Configuragdes dos limites superior e inferior

0xf2 0xf2 0x21 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragéo do limite superior

0xf2 0xf2 0x22 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragao do limite inferior

0xf2 0xf2 0x25 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragao da memoéria 1

0xf2 0xf2 0x26 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragdo da memoéria 2

0xf2 0xf2 0x27 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragdo da meméria 3

0xf2 0xf2 0x28 0x02

data_h data_| sum Ox7e Configuragdo da memoria 4

Exemplo de estrutura:

ALTURAATUAL: 1000 mm (0x03E8)
Comando: 0xf2 0xf2 0x01 0x02 0x03 Oxe8 0Xee Ox7e

Nota:

Comprimento dos dados = existem dois bytes nos dados, pelo que o comprimento dos dados é 0x02
Soma de controlo = 0x01 + 0x02 + 0x03 + Oxe8 = Oxee

Limitar notas de resposta:

data=0x0 os limites superior e inferior ndo estao definidos
data=0x01 o limite superior esta definido

data=0x10 o limite inferior esta definido

data=0x11 os limites superior e inferior estdo definidos

Notas sobre a ranhura de memoria:
0x01- Memodria 1 definida
0x02- Meméria 2 definida
0x04- Memoria 3 definida
0x08- Meméria 4 definida

Por exemplo: se a memoria 1 e a meméria 2 estiverem definidas, a resposta & 0x03 (0x01 e 0x02 somados).




Tabela de erros:

Dados Descrigado

0x01 e01, sobrecarga m1

0x02 €02, sobrecarga m2

0x03 €03, sobrecarga m3

0x04 e04, sobrecarga m4

0x05 €05, sobrecarga m5

0x06 €086, sobrecarga mé

0x07 €07, sinal m1 hall desligado

0x08 €08, sinal m2 hall desligado

0x09 €09, sinal m3 hall desligado

0x0a €10, sinal m4 hall desligado

0x0b e11, sinal m5 hall desligado

0x0c e12, sinal m6 hall desligado

0x0d e13, interrupgdo da comunicagéo da caixa de controlo ab
0x0e h01, protegéo do sistema em funcionamento

0x0f h01, protegdo contra sobreaquecimento

0x10 loc, ecra de bloqueio do botéo do painel de controlo
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